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l. OBJETIVO :

Dar al estudiante la herramienta tedrica, clasicaogerna necesaria para la realizacion de un st
control con computador y presentar unos aspegesiisos del control con computador.

Il. PROGRAMA SINTETICO (SYLLABUS) :

1. Sistemas de tiempo discreto
2. Control de sistemas de tiempo discreto
3. Control Digital con computadore

Il. PROGRAMA ANALITICO :

Cap. 1. Sistemas De Tiempo Discreto

1.1. Introduccion

1.2. Elementos de Control Digital

1.3. Transformada en Z

14, Funcidn de transferencia discreta

15. Secuencia de ponderacién

1.6. Ecuaciones de diferencia

1.7. Dispositivos de retencion de orden cero
1.8. Ejemplos de andlisis de sistemas discretos
1.9 Andlisis de estabilidad en el plano Z

1.10. Representacion de estado de tiempo discreto
1.11. Propiedades de las representaciones
1.12. Cambios de Representaciones.

Cap. 2. Control De Sistemas De Tiempo Discreto

2.1. Compensacién de tiempo discreto

2.2. Realimentacién de variables de estado
2.3. Reconstrucciéon del vector de estado
2.4, Control 6ptimo con criterio cuadratico

Cap. 3. Control Digital Con Computadores
3.1 Aspectos practicos :
Influencia de la cuantificacion
Filtraje
Constitucion de un computador por aplicacion empio real
Entradas-Salidas industriales
1.2. Ejemplo de sistemas de control digital

V. METODOLOGIA/RECURSOS :



El programa se desarrola mediante la exposicioprdé&sor en el tablero y la investigacion del distote de
algunos temas. Ademas se haré exposicién de legiargarte del estudiante y se complementaram@sgu
temas en el laboratorio.

V. EVALUACION :

Dos parciales: 25% cada uno
Tareas, exposiciones y quizes: 20%
Laboratorio: 15%

Examen final: 25%
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