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PRERREQUISITO : CALCULO Il (45201)

ADSCRITA A: UNIDAD ACADEMICA : INGENIERIA ELECTRONICA
DIVISION/SECCION/DEPARTAMENTO: MATEMATICAS

|. OBJETIVOS GENERALES:

Lograr que el estudiante adquiera y comprendadosaptos fundamentales del Calculo en varias
variables (campos escalares, vectoriales, limdrsyada, integral), sus interrelaciones y sudadi
en otras areas del conocimiento.

Encontrar en el calculo una de las herramientagoo@derosas y Utiles en la matematica aplicada.

[I.PROGRAMA SINTETICO (SYLLABUS)
1 Conceptos de conjunto, frontera
2 Campos escalares y vectoriales. Derivadas

[Il.METODOLOGIA:RECURSOS:
Se dicta la clase en forma magistral con participedel estudiante en la solucion de ejercicios.
Trabajos grupales de solucion en clase y paraverseh la casa.

IV.EVALUACION:
Tres parciales con un valor del 70%, porcentajel gue entran también los trabajos.
Examen final con un valor del 30%
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V1. PROGRAMA ANALITICO

Cap.1

1.1 Vecindad, punto interior
1.2 Conjunto abierto

1.3 Conjunto cerrado

1.4 Frontera de un conjunto

Cap. 2

2.1  Campos escalares y vectoriales

2.2 La geometria de las funciones escalares, mmnjle nivel, limites y continuidad para
funciones d® a lan enR a lam

2.3 Derivadas parciales

2.3.1 Derivadas parciales de orden superior

2.3.2 Propiedades de la derivada

2.3.3 Reglas de la cadena



2.3.4 Gradiente y derivada direccional

2.4  Planos tangentes

2.5 Derivacion implicita

2.6  Maximos

2.7  Minimos y puntos de sillas

2.8  Teorema de Taylor

2.9  Extremos condicionados y multiplicadores derdiage

Cap. 3

3.1 Funciones vectoriales en una variable reakamones, limites y derivadas

3.2  Trayectoria y velocidad

3.3  Longitud de arco y curvatura en coordenaddamngulares y polares. representacion
paramétrica, divergencia y rotacional de un cavgatorial

Cap. 4 IntegralesDoblesy Triples

4.1 Integral doble de una funcion escalonada yndeagotada

4.2  Interpretacion de una integral doble como anesa y volimen
4.3  Cambio de variable de una integral doble

4.4 Integrales impropias

4.5 Integral triple, cambio de variable

4.6  Coordenadas cilindricas y esféricas

Cap.5

5.1 Integrales de linea

51.1 Interpretacion de una integral de lirmaaarea de superficie, trabajo, flujo de un flyido
etc..

5.2 Funcion potencial, métodos para construicibmes potenciales

5.3 Integrales de superficie de funciones escalavectoriales

5.4  Teorema de Green

5.5  Teorema de Stokes

5.6  Divergencia de Gauss

5.7 Campos conservativos

Nota: De las reuniones de profesores de matemgaieds extractado que el texto de APOSTOL es
el que debe ser tomado principalmente como guliagemieria Electronica, debido a la

contribucién en la formacion de investigadoressgidadores,en suma, en la abstraccion que provee
al estudiante.



